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Hydrauliczne uktady robocze zwatowarek stosowanyctv gérnictwie
odkrywkowym

Wprowadzenie

Maszyny goérnictwa odkrywkowegas §ednymi z wikszych (pod wzgiddem wymiaréw, masy i zainstalowanych
mocy), produkowanych dla przemystu. Wykonanie teggszyn wymaga szczegolnych urgiepsci projektowych,
ale take odpowiednich komponentéw do ich budowy i sglwych srodkéw technicznych. Typowy aj
technologiczny spotykany na odkrywkach w Europierzy: koparka, zwatowarka i liczne zespoly przam&ow
tasmowych. Uktady hydrauliczne prezentowane w ninggsopracowaniu zostaly zabudowane na jednej z maszy
ciagu technologicznego zwatowarki ZGOT-115000.100,dwehej w KWB Turow.

Uktad hydrauliczny wywazania [1]

Kazda z wielkowymiarowych maszyn po zakaeniu montau jest poddawana czynfm wywazania, np. metad
pomiaréw tensometrycznych, co jest konieczne dagbjezpieczenia przed wywrdceniem podczas ekspjbatho
transportu. Przedstawione adzenie hydrauliczne jest przeznaczone do wame maszyny o masie nadwozia
3000ton. Uradzenie wykorzystywano tak podczas monta wielkowymiarowych (o diych masach) elementéw i
zespotow zwatowarki na placu moatavym.
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Rys. 1. Schemat uktadu hydraulicznego wyarda zwatowarki [7] (oraz fotografie sitownikévkladu wywaania)

Tadeusz Kret (szef@kret.cc) i Ireneusz Madeiski(leiski@kret.cc) reprezenfujrme KRET | S-ka z Chojnowa.



Uktad hydrauliczny napinania lin [2]

Uktad hydrauliczny napinania lin mechanizmu zwodaewysignika zwatupcego sty do wyrGwnania i stabilizacji
obciazenia obu lin. Kdce lin $t zamocowane do dwoch cylindréw hydraulicznych zgmdnymi wzajemnie
komorami (naczynia patzone). Takie pakzenie cylindréw pozwala na wyréwnanie ajzeinia w linach niezatmie
od ich dlugdci pocatkowej i wielkasci wydtuzenia.

Uktad hydrauliczny napinania lin urdowia jednoczesa prag obu cylindrow, co odnosigdo napinania i luzowania
lin oraz dowolnej pracy jednego cylindra, pozwaalym samym na korekty nagania lin. Umdaliwia takze, jeli
zanika napicie zasilania, na zluzowanie lin w trybigeenym (potaenie Il dzwigni zaworu20), (rys. 2). Wielka¢
nackgu lin (obciazenie wysggnika) przez caly czas pracy jest monitorowane lad#e centralnym sterowania
zwatowarki za pomacanalogowego przetwornikasoienial8 (rys. 2).
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— Rys. 4. Zasilacz hydrauliczny typu

ZG63-4/30-3/500/24-096/001 [2]

Rys. 2. Schemat uktadu hydraulicznego napinaniadirwatowarce

Uktad hydrauliczny zwodzenia wysggnika zatadowczego wozka zrzutoweg@]

Do zwodzenia wysgnika zatadowczego wykorzystuje siylinder hydrauliczny zamontowany pagzy wspornikami
platformy a bellk poprzecza konstrukcji wysegnika zatadowczego. 8tkos¢ wysuwu ttoczyska jest stata.zédi
kierunek dziatania sity jest zgodny z kierunkierohu ttoczyska, to zawdér hamugy zapobiega niekontrolowanemu
ruchowi ttoczyska. Szybszy ruch ttoczyska powodygadek cinienia w linii zasilaacej, a take w linii sterugcej
zaworu hamujcego, oznacza przesterowanie zaworu w kierunkunaggenia przeptywu do wielkei, przy ktérej w
linii zasilajacej zostanie ustalona wymagana w&rttisnienia dla danego przeptywu przez zawor. Zabezpigez
wysiegnika przed obarzeniem zewgtrznym stanowj zawory3.31 3.6 (rys.6)
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Rys. 5. Sitownik zwodzenia wyginika zatadowczegis]
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Rys.7. Zasilacz hydrauliczny - wézek zrzutowy WZGR
2000 typ: ZG200-20/20-11/500/24-103/001 [3]

Rys. 6. Schemat uktadu hydrauliczny ukltadu zwodrzerysignika zatadowczego [3]

Uktad hydrauliczny zwodzenia wysggnika naprowadzajacego wézka zrzutoweg4]

Do zwodzenia wysignika naprowadzagego zastosowano zespot cylindra zamontowanegoedaynkrat, wysiegnika

a kraty wozka. Wysuw ttoczyska, a tym samym opuszczanigiegygiika naprowadzagego nasfpuje po przesterowaniu
rozdzielacza8 w potazenie Y (rys. 9) Olej z rozdzielacza jest kierowany wéwcdakomory beztloczyskowej cylindra
i do kanatu stergcego X zaworu hamagego3.3. Cisnienie w linii sterujcej powoduje przesterowanie zaworu
odcinajcego w zaworze hamugym i kontrolowane otwarcie wyptywu cieczykomory ttoczyskowej cylindra, a tym
samym wysuw ttoczyska oraz opuszczanie wgyrska. Pedkos¢ wysuwu ttoczyska i opuszczania wygnika zaley



wytacznie od nazenia przeptywu oleju doprowadzonego do cylindrav@ahamujcy wyklucza maliwosé
niekontrolowanego wysuwu ttoczyska, a zabezpieeraniysegnika naprowadzagego przed obgkeniem
zewretrznym g zawory3.3i 9.(rys.9)
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Rys 9 Ukfad hydrauliczny zwodzenia wygnika naprowadzqq:ego HyksZasilacz hydrauliczny
- wozek zrzutowy WZGR 2002] typ: Z@0-20/20-11/500/24-103/002

Uktady hydrauliczne naprowadzania t&my przendcénika [5]
Na opisywanej zwatowarce znajduie trzy uktady naprowadzaniastay:
e przendnika zwalujcego,
e przendnika odbierajcego,
e przendnika zatadowczego na wozku zrzutowym.
Prawidtowy bieg té&m przenénikéw zapewnia realizowany jest przy pomocy mechani naprowadzagego, w
ktorym elementem wykonawczym jest cylinder hydrealy zamontowany z jednej strony do zestawu nastainyy



dolnej,a z drugiej strony do konstrukcji wyginika. Bieg témy sledzony jest czujnikami pojeméciowymi
sterupcymi odpowiednio cewki rozdzielacza.
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Rys. 12Schemat uktadu hydraulicznego naprowadzariayd5]

Rys. 13 Zasilacz napropada tamy typu ZG12-1,6/20-1,1/500/24-104/001 [6]
Podsumowanie
Napedy hydrauliczne s powszechnie stosowane we wszystkich maszynacleadzgniach eksploatowanych w
kopalniach odkrywkowych. Zagtienie napdéw mechanicznych stosowanych w zespotach wielkaasowych,
dotyczy to np. linowego nadu wyskgnika, uktadami hydrostatycznymi jest nigpliwie bardzo korzystne. Pozwala
m.in. na tatw bezpdredny i ciagta kontrok obchkzenia, a take na tatwe ograniczenie tego atrenia. Wana jest
takze tatwa¢ sterowania podstawowymi parametrami ruchowymigcznee lepiej ni w uktadach mechanicznych, a w
tym uzyskiwanie bardzo dych wysokosprawnych przeten.

W niniejszym artykule opisano uktady hydrauliczwveaiowarki ZGOT 115000.100, obecnie budowanej dlaBKW
Turéw. Mechanizmy sktu gasienic i obrotu nadwozia w tej zwatowarceedektryczne. Wiadomo z éwiadczenia,
ze zastosowanie w to miejsce mechanizméw hydrayl@dznbytoby korzystne ze waglow technicznych i
eksploatacyjnych Perspektywy rozwoju brag budowy maszyn dla przemystu odkrywkowegp dobre, jéli
uwzgkdni¢ globalne problemy z surowcami energetycznymi (r@@a ziemny), tym bardzieje czsciej mowi sg w
kraju 0 zicu wegla brunatnego porgilzy Legnia i Scinawa. Decyzja o eksploatacji tego z# na pewno dulzie
skutkowa& rozwojem dynamicznym brap budowy nowoczesnych maszyn mdpanych ,daymi” i nowoczesnymi
uktadami hydraulicznymi.
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Rys.14. Zwatowarka ZGOT-115000.100 [6]
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